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このロボットについて

•犬のような動作をさせることを目指し
た。

•前進して壁にぶつかったり、大きな
音を感知すると方向転換して再び前
進を始める。
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工夫した点
プログラムで、前進する間にセン
サーをチェックする感覚を小さくした

問題点
時々、音に反応しないときがある
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