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タッチセンサーが押される→モーターが順回転 
タッチセンサーが離される→モーターが逆回転 
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動作 



工夫した点 

・親指の部分はモーターの回る向きと違う向きに指
が回るようにしたかったので、歯車を使って違う向
きに回るようにした 

参考:https://www.youtube.com/watch?v=7JsDiZxz_fQ 
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