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目的と動作

目的：光でロボットを誘導する

動作：
1、光が設定した数値以上になったら、前に進む
2、設定した数値以下になったら、光を見つけるまで回る
3、音がしたら止まる
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工夫点

1回だけではなく、何度も光を追わせたいなら、ループを工夫し
なければならないです。そこで二重ループを作ってみました。
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暗い間回転 明るい間進む

音がしない間繰り返す


